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Podstawa prawna

Program studiow dla kierunku Mechatronika, prowadzonym w Uczelni Jana Wyzykowskiego
zostal opisany zgodnie z art. 67 ustawy z dn. 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i
nauce (tj. Dz. U. z 2020 r. poz. 85 ze zm.) oraz § 3-4 rozporzadzenia Ministra Nauki i
Szkolnictwa Wyzszego z dn. 27 wrzes$nia 2018 r. w sprawie studiow (Dz. U. z 2018 r. poz.
1861).

Opisy kluczowych efektoéw uczenia si¢ dla kierunku znajdujg sie:

- w opisie uniwersalnych charakterystyk pierwszego stopnia dla poziomu 6 PRK, zawartym w
zalaczniku do ustawy z dn. 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji (t.j. Dz.
U. 22020 r. poz. 226);

- w opisie charakterystyk drugiego stopnia efektéw uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziome 6
PRK, zawartym w czgsci | zalagcznika do Rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa
Wyzszego z dn. 14 listopada 2018 r. w sprawie charakterystyk drugiego stopnia efektow
uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy Kwalifikacji (Dz. U. z 2018 r.
poz. 2218);

- w opisie charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziome 6
PRK obejmujacych kompetencje inzynierskie, zawartym w czesci III zalacznika do
Rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dn. 14 listopada 2018 r. w sprawie
charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskie;j
Ramy Kwalifikacji (Dz. U. z 2018 r. poz. 2218).

I Ogolna charakterystyka studiow

Nazwa kierunku: Mechatronika, specjalno$¢: Automatyzacja i Robotyzacja
Procesow Przemystowych (ARPP)

Poziom ksztalcenia: poziom 6 Polskiej Ramy Kwalifikacji (studia I stopnia)
Profil ksztalcenia: praktyczny

Forma studiow: niestacjonarne

Tytul zawodowy

uzyskiwany przez inzynier

absolwenta:

Przyporzadkowanie do dziedzin i dyscyplin nauki

Dziedzina nauki Dyscyplina naukowa Procentowy udzial
dyscyplin, w ktérym
zgodnie z programem
studiow uzyskiwane s3
efekty uczenia si¢

C Inzynieria mechaniczna 53%
Nauki inzynieryjno -

Automatyka, elektronika i
elektrotechnika

techniczne 47%




IT Zwiazek kierunku z misjg Uczelni i strategia rozwoju

Misja Uczelni Jana Wyzykowskiego jest osiggnig¢cie krajowego poziomu doskonatosci w
ksztalceniu na poziomie wyzszym na wybranych kierunkach studiéw w obszarach wiedzy/
ksztatcenia: nauk spolecznych, nauk inzynieryjno-technicznych oraz ksztatcenia prowadzacego
do uzyskania kompetencji inzynierskich. Uczelnia czyni to przede wszystkim na rzecz Zaglebia
Miedziowego i szerzej — regionu Dolnego Slaska. Misje swa Uczelnia zamierza realizowaé
zatrudniajac wysoko wykwalifikowang kadr¢ wlasnych nauczycieli akademickich, jak i
pozyskujac wyktadowcow, praktykow z firm prowadzacych swoja dziatalno$¢ na terenie
Legnicko-Glogowskiego Okrggu Miedziowego. Udzial kadry Uczelnianej w krajowych i
migdzynarodowych programach badawczo — rozwojowych, przy $cistej wspolpracy z
otoczeniem spoteczno — gospodarczym regionu, pozwoli zrealizowac okreslone efekty uczenia
sig.

III Cele ksztalcenia

Przekazanie kompleksowej wiedzy ogolnej z zakresu nauk inzynieryjno-technicznych oraz
ksztattowanie krytycznego rozumienia podstaw teoretycznych wiedzy o zjawiskach i procesach
technicznych zwigzanych z informatyka, elektronika, automatyka, robotyka i mechanika.
Interdyscyplinarno$§¢  kierunku umozliwia absolwentom rozwigzywanie problemow
technicznych i organizacyjnych, szczegdlnie w zakresie projektowania urzadzen powszechnego
uzytku, automatyzacji procesOw i technologii wystepujacych w nowoczesnym przemysle.

Nabycie przez absolwentéow wiedzy i umiejetnosci w zakresie szeroko rozumianej
mechatroniki, m.in.: projektowanie, wytwarzanie, utrzymanie badz dystrybucja narzg¢dzi i
systemow mechatronicznych. Uzyskuje wiedz¢ 1 umiejetnosci w modutach podstawowych i
kierunkowych, za§ w modutach specjalnosciowych zdobgdzie m.in. wiedze i umiejetnosci z
zakresu: metod sztucznej inteligencji, modelowania i identyfikacji, obiektéw automatyki,
napedow 1 sterowania urzadzen hydraulicznych, serwomechanizméw hydraulicznych i
elektrycznych, programowania strukturalnego, zasad programowania obiektowego,
programowania mikrosterownikow, napgedow i sterowania robotow. Uzyskane wyksztatcenie
umozliwi absolwentom rozwigzywanie interdyscyplinarnych probleméw, odnoszacych si¢
m.in. do: projektowania, wytwarzania, utrzymania, badZz dystrybucji narzedzi i systemow
mechatronicznych. Wyksztatceni w ten sposob specjaliSci stanowig potencjalne kadry dla
wszystkich dziatéw gospodarki, a w szczegdlnosci dla dzialow wytworczych bazujacych na
automatyzacji i robotyzacji.

Nabycie umiejetnosci praktycznego rozwigzywania typowych zadan inzynierskich,
przeprowadzania pomiaréw, projektowania urzadzen i proceséw wymagajacych stosowania
standardow 1 norm inzynierskich, wykorzystujagc doswiadczenia zdobyte w Srodowisku
inzynierskim.

Absolwenci uzyskujg praktyczng wiedze inzynierska, umozliwiajaca efektywne dziatanie w
sektorach produkcyjnych (dzialy konstrukcyjne 1 technologiczne, montaz, rozruch i
eksploatacja urzadzen) oraz ustugowych, a takze podjecie wtasnej dziatalnosci gospodarcze;j.

Ksztaltowanie wlasciwych postaw etyczno-spolecznych, otwartosci na racje drugiej strony,
zaangazowania 1 poczucia odpowiedzialno$ci w $rodowisku pracy i poza nim, a takze
ugruntowanie potrzeby i rozwijania umiejetnosci uczenia si¢ przez cate zycie oraz cigglego
rozwoju osobistego.



IV Mozliwosci zatrudnienia absolwentow kierunku

Absolwent kierunku Mechatronika jest przygotowany do pracy w serwisach samochodowych,
stacjach diagnostycznych, przedsiebiorstwach transportowych i przewozowych oraz salonach
sprzedazy, jak rowniez jest dobrze przygotowany do pracy w przemysle wytwarzajacym uktady
mechatroniczne, elektromaszynowym, motoryzacyjnym, goérniczym w przedsiebiorstwach
zajmujacych si¢ serwisem 1 implementacjg uktadéw mechatronicznych w przemysle. \

Dodatkowo Absolwent studiow pierwszego stopnia na specjalnosci Automatyzacja i
Robotyzacja Procesow Przemystowych uzyskuje odpowiedni poziom wiedzy i umiejetnosci
wymaganych od specjalistow nowoczesnej technologii wytwarzania réznorakich przedmiotow
1 urzadzen. Posiada wiedz¢ do badan oraz obstugi urzadzen mechanicznych, hydraulicznych,
elektrycznych wyposazonych w uktady sterujace, umozliwiajace programowanie ich dziatania.
Posiada wiedze¢ 1 umieje¢tnosci praktyczne z zakresu konstrukcji modutowej struktury
urzadzen mechatronicznych, zawierajacej zespoty mechaniczne, elektromechaniczne i
elektroniczne, oraz mikroprocesorowe uklady sterowania. Absolwenci sg przygotowani do
pracy w przedsigbiorstwach zajmujacych si¢ roznorodng dzialalno$ciag wytworcza i ustugowa,
w ktorych wystepuje konieczno$¢ planowania, koordynowania i efektywnego ekonomicznie
zaspokajania realnych potrzeb rynku poprzez automatyzacje¢ i robotyzacje. Uzupelnieniem
wiedzy teoretycznej beda umiejetnosci praktyczne, nabyte w trakcie realizacji zajec
praktycznych realizowanych przez doswiadczonych praktykow. Ma predyspozycje do
zatozenia wiasnej firmy, specjalizujgcej si¢ w ogdlnie pojetym serwisie przemystowych
urzadzen mechatronicznych.

V Warunki wstepne, jakie powinien spetnia¢ kandydat na studia oraz zasady rekrutacji

Rekrutacja na studia prowadzona jest na zasadach wolnego naboru wsrdd osob spetniajacych
kryteria przewidziane w przepisach ustawy Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce.

Warunkiem formalnym studiowania jest ztozenie w przewidzianych terminach dokumentow
uprawniajacych do studiowania na wybranym kierunku.

VI Efekty uczenia si¢
1. Charakterystyka efektow uczenia si¢

Absolwent studiéw I stopnia na kierunku Mechatronika wykazuje si¢ w szczego6lnosci:

» wiedzg ogdlng z dziedziny nauk inzynieryjno-technicznych oraz wiedza szczegdlows z
zakresu mechaniki, elektroniki, informatyki, automatyki i robotyki oraz wiedzg i
umiejetnosciami niezb¢dnymi do uzyskania uprawnien zawodowych;

» zdolno$cig krytycznego rozumienia wiedzy i, przede wszystkim, jej praktycznego
wykorzystywania do rozwigzywania typowych probleméw z obszaréw dziatalno$ci
przedsigbiorstw (instytucji) zwigzanych z mechatronikg 1 jego otoczeniem, oraz ma



przygotowanie do aktywnego uczestniczenia w procesach decyzyjnych oraz w tworzeniu i
realizacji ztozonych przedsiewzig¢ w srodowisku pracy i poza nim;

» umiejetnoscia rozwigzywania praktycznych zadan inzynierskich, a takze jasnego i
jednoznacznego przedstawiania i konsultowania, w gronie specjalistoéw, swoich wnioskow
oraz teoretycznych i praktycznych przestanek, ktore stanowig ich podstawe;

umiejetnoscig wspotpracy w zespotach badawczo-projektowych;

zdolno$cig uczenia si¢, pozwalajacag kontynuowaé studia, oraz umiejetnoscia
sformutowania 1 rozwigzania typowego zadania badawczego przy wykorzystaniu
nowoczesnych metod i narzedzi do pozyskiwania i przetwarzania informacji;

» zrozumieniem zobowigzan profesjonalnych i spolecznych absolwenta studidéw z obszaru
nauk inzynieryjno - technicznych.

2. Sposoby weryfikacji 1 oceny efektow uczenia si¢.
Opisano w kartach przedmiotoéw.

3. Macierz powigzan efektow kierunkowych z charakterystykami II stopnia PRK
(inzynierskie)

Objasnienia oznaczen w symbolach:

K — efekty uczenia si¢ dla kierunku; oraz, po podkreslniku :

W- kategoria wiedzy, U- kategoria umiej¢tnosci, K- kategoria kompetencji spotecznych

Symbol Efekty uczenia si¢ dla kierunku Odniesienie do charakterystyki drugiego
kierunk studiow Mechatronika. stopnia efektow uczenia si¢ dla
owego | Po ukonczeniu studiow pierwszego | klasyfikacji na poziomie 6-7 PRK (kod
efektu . . . .
. stopnia na kierunku skladnika opisu)
uczenia ., .
sie studiow Mechatronika
absolwent:
WIEDZA

Zna podstawowe prawa i pojecia z zakresu | Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzgce w
fizyki newtonowskiej i wspolczesnej oraz | cyklu zycia urzadzen, obiektow 1 systemow
K Wol orientuje si¢ w stosowanej w fizyce | technicznych. (P6S_WG)

- metodologii. Zna podstawowe pojecia i
metody z zakresu logiki i teorii zbioréw, liczb
i funkcji, analizy matematycznej, réwnan
rozniczkowych, rachunku
prawdopodobienstwa i statystyki.

Ma podstawowa wiedze¢ na temat budowy | Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzgce w
materii oraz klasyfikacji, wlasciwosci 1 | cyklu zycia urzadzen, obiektow 1 systemoOw
zastosowan  konstrukcyjnych materiatow | technicznych. (P6S WQG)

inzynierskich, w szczeg6lnosci tworzyw
sztucznych. Ma podstawowa wiedzg o

K_W02




bezubytkowych i ubytkowych technikach
wytwarzania.

K_W03

Zna metody analizy obwodow elektrycznych
i podstawowe struktury uktadow
elektronicznych. Opanowal  podstawy
projektowania, symulacji oraz sprzgtowej
implementacji  elektronicznych  uktadow
cyfrowych, Ma szczegblowa  wiedzg
zwigzang z doborem, konfiguracja i
programowaniem  wybranych  ukladow
wbudowanych oraz zna podstawowe metody
przetwarzania sygnatow. Ma rozeznanie w
zakresie metod pomiarowych, przyrzadow
pomiarowych 1 interfejsow,  struktur
pomiarowych i sposoboéw  szacowania
blgdow.

Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w
cyklu zycia urzadzen, obiektow 1 systemoéw
technicznych. (P6S_WG)

K_Wo04

Ma podstawowg wiedzg dotyczaca zjawisk
fizycznych ~w  energetyce 1 praw
elektrotechniki, oraz funkcjonowania
prostych maszyn elektrycznych 1 sieci
energetycznych.

Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w
cyklu zycia urzadzen, obiektow 1 systemow
technicznych. (P6S_WGQG)

K_W05

Zna podstawowe prawa mechaniki, w tym
prawa statyki i ich zastosowanie do analizy
prostych konstrukcji, prawa kinematyki i
dynamiki punktu materialnego oraz ciata
sztywnego, prawa z zakresu statyki i
dynamiki ptyndw. Zna pojecia odksztalcenia,
napr¢zenia, naprezenia zredukowane oraz
hipotezy  wytezeniowe jak 1 prawa
transformacji napr¢zen

Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w
cyklu zycia urzadzen, obiektow 1 systemoéw
technicznych. (P6S_WGQG)

K_W06

Zna  podstawy  konstrukcji  urzadzen
mechatronicznych, zasady ich projektowania,
dziatania urzadzen wykonawczych
(zwlaszcza serwomechanizméw hydraulicz-
nych), pojecia i zalecenia dotyczace ich
eksploatacji, obstugi i diagnostyki.

Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w
cyklu zycia urzadzen, obiektow 1 systemoéw
technicznych. (P6S_WGQG)

K_ W07

Zna podstawowe oprogramowanie uzytkowe
komputera. Zna podstawowe metody i
techniki programowania strukturalnego i
obiektowego. Ma wiedz¢ w zakresie
architektury  komputerow, dzialania i
programowania  mikroprocesorow.  Ma
szeroka  wiedze¢ ~w  zakresie  sieci
komputerowych i programowania warstwy
sieciowe;j.

Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w
cyklu zycia urzadzen, obiektow 1 systemoéw
technicznych. (P6S_WG)

K_WO08

Zna podstawy teorii liniowych ukladow
regulacji. Ma wiedze¢ dotyczaca algorytmow
sekwencyjnego sterowania  typowymi
obiektami. Zna si¢ na przemystowych
sterownikach swobodnie programowalnych
PLC, wie jak konfigurowa¢ ich tory
sensoryczne 1 przetwarza¢  sygnaly
wejsciowe. Ma wiedzg dotyczaca
konfiguracji i programowania
przemystowych sieci komputerowych. Ma

Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w
cyklu zycia urzadzen, obiektow 1 systemoéw
technicznych. (P6S_WG)




0g6lng orientacjc w zakresie sterowania
procesami przemystowymi. Zna metody
analizy sygnatow losowych i
deterministycznych. Ma wiedz¢ z podstaw
robotyki pozwalajaca na okreslenie zadan
robota.

Rozumie kwestie ztozonosci, zna
podstawowe terminy i koncepcje teorii
systeméw. Ma elementarne rozeznanie w

Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w
cyklu zycia urzadzen, obiektow 1 systemow
technicznych. (P6S_WGQG)

K_W09 | metodach sztucznej inteligencji:
reprezentacji wiedzy, implementacji gier,
uczenia sieci neuronowych i algorytmow
ewolucyjnych. Rozumie role eksperymentu
w ustalaniu relacji miedzy rzeczywistoscig i
jej modelami.
Zna zasady wyrazistego formulowania | Zna i rozumie podstawowe zasady tworzenia i
pogladow w mowie i pismie. Orientuje si¢ w | rozwoju form indywidualnej przedsigbiorczosci.
K W10 wybranych zagadnieniach etyki i metodologii | (P6S_WK)
- nauk. Zna  podstawowe  koncepcje
psychologii w zakresie interpretacji ludzkich
zachowan. Zna podstawy  socjologii
dotyczace metod i interpretacji wynikow
badan spotecznych.
Zna zasady odczytywania 1 tworzenia | Zna i rozumie podstawowe zasady tworzenia i
dokumentacji technicznej. Zna stosowane w | rozwoju form indywidualnej przedsigbiorczosci.
kraju i poza jego granicami systemy | (P6S_WK)
normalizacji. Orientuje si¢ w prawnych
K Wil aspektach ochrony witasnosci intelektualne;.
- Ma wiedz¢ na temat regulacji UE w zakresie
polityki przemystowej i innowacyjnosci. Zna
metodologie realizacji i redakcji prac
dyplomowych. Zna podstawowe pojecia i
zasady ergonomii. Zna podstawowe zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy w srodowisku
przemystowym
UMIEJETNOSCI
Potrafi postugiwaé si¢ poznanymi modelami Potrafi przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji
formalnymi. Potrafi dobiera¢ rutynowe | zadan inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu:
K vo] | metody do rozwigzywania zadan typowych . )
- dla mechatroniki. Umie korzysta¢ oprogra- | - Wykorzystywac ) metody  analityczne,
mowanie MATLAB/Simulink, LabView do | eksperymentalne i symulacyjne,
identyfikacji, —modelowania i badaf | - dostrzegac ich aspekty systemowe i pozatechniczne,
symulacyjnych modeli UAR wybranych | - dokona¢  wstepnej oceny  ekonomicznej
obiektéw przemystowych. proponowanych rozwigzah i podejmowanych
dziatan inzynierskich.(P6S_UW)
Korzysta z narzedzi komputerowych przy Potrafi przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji
Wykonywaniu proj ektow. Opanowal techniki | zadan inZynierskich oraz ich rozwiqzywaniu:
prototypowania wirtualnego. Potrafi wy-
K U02 - wykorzystywa¢ metody analityczne, symulacyjne i

korzysta¢ programy CAD, CAM do
projektowania prostych elementow, urzadzen
i procesow technologicznych. Umie dobieraé
materiaty  konstrukcyjne i technologie
wytwarzania do projektowanej konstrukcji.
Potrafi krytycznie analizowaé istniejace

eksperymentalne,

- dostrzega¢ ich aspekty systemowe i pozatechniczne,

- dokona¢  wstgpnej oceny  ekonomicznej
proponowanych rozwigzan 1 podejmowanych
dziatan inzynierskich.(P6S_UW)




rozwigzania i nie obawia si¢ poszukiwac
rozwigzan innowacyjnych.

Ma przygotowanie praktyczne niezbedne do
pracy w  $rodowisku  przemystowym,
Opanowat podstawowe techniki pomiaru
charakterystyk i parametrow elementéw i

Potrafi rozwigzywac praktyczne zadania inzynierskie,
wymagajace korzystania ze standardow 1 norm
inzynierskich oraz stosowania technologii wlasciwych
dla kierunku studidow, wykorzystujac doswiadczenie

K U03 ) . . - C .
- podzespotéw  mechatronicznych.  Umie | zdobyte w $rodowisku zajmujacym si¢ zawodowo
dokonywaé  pomiaréw  warsztatowych | dziatalnoScig inzynierska. (P6S_UW)
aparaturg diagnostyczna. Potrafi pomiarowo
ocenia¢c  stan  techniczny  typowych
elementdow mechatronicznych i wyciagaé
wlasciwe wnioski.
Dysponuje niezbedna wiedza | Potrafi przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji
pozatechniczng. Przy projektowaniu i | zadan inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu:
diagnozowaniu systemow/urzadzen
K U04 mechatronicznych uwzglednia aspekty takie | - wykorzystywa¢ metody analityczne, symulacyjne i
jak:  bezpieczenstwo  pracy, ochrona | Cksperymentalne,
Srodowiska, oplacalnoé¢  ekonomiczna, | - dostrzegac ich aspekty systemowe i pozatechniczne,
organizacja pracy, uwarunkowania | - dokona¢  wstepnej  oceny  ckonomicznej
socjologiczne i ograniczenia prawne. proponowanych rozwigzan i podejmowanych dziatan
inzynierskich.(P6S_UW)
Umie pracowa¢ w zespole. Potrafi | Potrafi wspotdziata¢ z innymi osobami w ramach prac
porozumiewaé  sie w  $rodowisku | zespotowych. (P6S_UO)
K Uo5 | zawodowym w kwestiach projektowych, ) o ) o
— konstrukcyjnych i eksploatacyjnych. Potrafi Potrafi komunikowaé si¢ z otoczeniem z uzyciem
integrowaé, interpretowaé i przekazywac specjalistycznej terminologii, bra¢ udziat w debacie.
uzyskane informacje. Jest w stanie wyciaga¢ (P6S_UK)
wnioski oraz formulowa¢ 1 uzasadnia¢
opinie. Umie przygotowa¢ celne prezentacje.
Potrafi pozyskiwac specjalistyczne | Potrafi postugiwaé si¢ jezykiem obcym na poziomie
informacje z catego spektrum zrodel | B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia
bibliotecznych 1 komputerowych. Ma | Jezykowego. (P6S_UK)
K_U06 | potrzebne do tego umiejetnosei jezykowe w
angielskim lub niemieckim (poziom B2 | Potrafi samodzielnie planowa¢ i realizowa¢ wilasne
Europejskiego Systemu Opisu Ksztalcenia | uczenie sig przez cale zycie. (P6S_UU)
Jezykowego). Opanowat umiejetnosé
samoksztatcenia w zakresie kwalifikacji
zawodowych i rozwoju wlasnej osobowosci.
KOMPETENCJE SPOLECZNE
Rozumie istotg spolecznej misji inzyniera i j§ Jest gotow do wypelniania zobowiazan spotecznych,
K 01 realizuje. Laczy profesjonalizm z wysokimi | wspoforganizowania dziatalno$ci na rzecz Srodowiska
standardami etycznymi. Uwzglednia interesy | spotecznego. (P6S_KO)
$rodowiska  naturalnego 1  otoczenia
spotecznego.
Myséli i dziata w sposob przedsiebiorczy. | Jest gotow do myslenia i dzialania w sposob
Uwzglednia  biezace  uwarunkowania | przedsigbiorczy. (P6S_KO)
K 02 | ekonomiczne i dlugookresowe potrzeby

firmy. Docenia znaczenie wspolpracy i
lojalnosci. Wykazuje wrazliwos¢ na potrzeby
pracownikéw.  Sledzi  zmieniajace  si¢
uwarunkowania prawne i ekonomiczne

Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy.
(P6S_KK)




Rozumie specyfike dzialania matych firm | Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy.
K 03 | innowacyjnych. Sledzi postep techniczny i | (P6S_KK)
- poszukuje mozliwych do zagospodarowania
nisz rynkowych. Ma odwagg kontestowania
istniejacych rozwigzan. Promuje kulture
eksperymentu.

Jest otwarty na rzeczowa dyskusje. Ma | Jest gotow do odpowiedzialnego petnienia 1ol
K 04 wyraziste, ale nie dogmatyczne poglady. Jest | zawodowych, w tym przestrzegania zasad etyki

- aktywnym i lojalnym elementem zespotow, | zawodowej i wymaga tego od innych. (P6S_KR)
do ktorych nalezy. Uczy si¢ od innych i stara
si¢ uczy¢ innych. Stara si¢ budowad
przyjazne relacje.

VII Charakterystyka programu studiow
Zawartosc:

e dane podstawowe - liczba godzin, liczba semestrow, liczba punktow ECTS;

e koncepcja kierunku studiow;

e opis poszczegolnych modutow ksztatcenia z uwzglednieniem nazw przedmiotow, zajec¢ do wyboru, zajec z jezykow
obcych, liczby godzin, liczby punktow ECTS, tresci programowych,

®  wymiar, zasady i formeg odbywania praktyk zawodowych oraz liczbe punktow ECTS, jaka student musi uzyskac w
ramach tych praktyk.

1. Dane podstawowe:

» Laczna liczba godzin zajec: 2219 - z praktyka zawodowa, 1259- bez praktyki zawodowe;j;
» Liczba semestrow: 7 semestrow;

» Liczba punktow ECTS konieczna do uzyskania kwalifikacji: 210 ECTS;

2. Koncepcja kierunku studiow:

Kierunek studiow Mechatronika nalezy do dziedziny nauk inzynieryjno - technicznych oraz
ksztatcenia prowadzacego do uzyskania kompetencji inzynierskich. Kluczowa dla tej dziedziny
jest znajomos$¢ podstawowych procesow technologicznych oraz wszystkich tych zjawisk, ktére
zachodzag w cyklu zycia urzadzen, systemow i calych obiektow technicznych. W ramach
ksztalcenia na tym kierunku oczekuje si¢ od absolwenta, takze zrozumienia ogolnych zasad
tworzenia 1 dzialania form indywidualnej przedsigbiorczosci. W ramach ksztalcenia
prowadzacego do uzyskania kompetencji inzynierskich istotne jest nadanie rysu zawodowego,
w tym umiej¢tnosci planowania i przeprowadzania eksperymentéw (pomiardw i symulacji
komputerowych), krytycznej analizy funkcjonowania istniejacych rozwigzan technicznych, a
takze umiejetnosci projektowania urzadzen, systeméw 1 procesow technologicznych z
wykorzystaniem nowoczesnych metod, technik i narze¢dzi.

3. Opis poszczegolnych modutow ksztatcenia z uwzglednieniem nazw przedmiotow, zaje¢ do
wyboru, zaje¢ z jezykow obceych, liczby godzin, liczby punktéow ECTS, tresci programowych
zawarty jest w planie studiow oraz kartach przedmiotow, stanowigcych zalacznik do
niniejszego programu.



4. Praktyki zawodowe:

>

Praktyki dla studentéw Uczelni Jana Wyzykowskiego sg obowigzkowe 1 stanowig
integralng cze$¢ planu studiow oraz procesu ksztalcenia. Stosownie do odbytych lat
studiow program przewiduje odpowiednie cele i sposoby ich realizacji. Praktyka ma za
zadanie zapoznanie studenta z praktycznymi aspektami studiowanego kierunku oraz
wyrobienie lub wzmocnienie przestrzegania procedur 1 wartosci powszechnie
oczekiwanych przy wykonywaniu powierzonych obowigzkow.

Studenci kierunku Mechatronika powinni odby¢ praktyke w przedsigbiorstwie
produkcyjnym lub produkcyjno-ustugowym wykorzystujacym systemy robotyki/
automatyki/ elektromechaniczne w procesie produkc;ji.

Wymiar praktyk zawodowych: 960 godzin dydaktycznych - po 320 godzin dydaktycznych
w trakcie IV, V 1 VI semestru nauki.

Liczba punktow ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach praktyk zawodowych:
33 ECTS - po 11 ECTS za kazde 320 godzin dydaktycznych realizowanych w IV, V i VI

semestrze.

VIII Sumaryczne wskazniki charakteryzujace program studiéw

Laczna liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich

73

Laczna liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje w ramach zaje¢
o charakterze praktycznym, takich jak zajecia laboratoryjne/ warsztatowe/
praktyki zawodowe:

122

Laczna liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje w ramach zaje¢ z
dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych w przypadku
kierunkéw studidw przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin
innych niz odpowiednio nauki humanistyczne lub nauki spoteczne

14

W przypadku programu studiow przyporzadkowanego do wiecej niz jedne;j
dziedziny — procentowy udziat liczby punktéw ECTS dla kazdej z tych
dziedzin w acznej liczbie punktow ECTS

53% /47 %

Zataczniki:

1. Plan studiéw
2. Karty przedmiotow.




